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COM ENS HEM ORGANITZAT?

¢ Hem anat modificant les instruccions d’'un model
que hem trobat a internet.

* Ens hem distribuit en 4 grups i al final hem fet un
robot barrejant elements i programacions de tots
els grups.

e Hem prioritzat les missions que més ens
agradaven.
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COM ENS HEM ORGANITZAT?

* Algunes missions les hem comencat a programar,
pero després de molt d’esfor¢ no ens han sortit i
hem decidit centrar-nos en altres.

e Sempre executem les mateixes missions i en el
mateix ordre.
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COM ENS HEM ORGANITZAT?

LES MISSIONS QUE FEM SON:

-Avio.
-Motor.
-Recte.
-Pont camio.
-Paquet.
-Port.
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LES NOSTRES MISSIONS
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LES NOSTRES MISSIONS

‘s
4
W

g,
B BRAUN
ISHARING Elx‘!’ERTISE la Parel{%qg

ESCOLA SANT

~\



PasREO® @ ﬂe@@nﬁo@@njﬂg@@ M GoRE ® ® O M ol © O M GoRE
\ ) l‘_/‘._'_l‘_.’-.1 o N, T, e P R S S PO W N W P, S M\ s 1
\ Iaﬂnf?".’-bﬂﬁﬂlfic &,}ﬁtﬂn&?&‘ .;@jizi’ai-smht! By A0 4 B By :;@9F:#P.t!%i-9.ﬁe¢:' By bt |

3%
A
BBRAUN la /7 Parellada

ESCOLA SANTA OLIVA



/

LES NOSTRES MISSIONS
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LES NOSTRES MISSIONS

© Pont 1 camio.
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LES NOSTRES MISSIONS
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LES NOSTRES MISSIONS
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* Fem servir 3 motors, 2 peralesrodesiipera
palanques.

e Utilitzem un sensor de color per orientar-nos amb
les linies negres a la missio del port i la del pont +
camio.

e Hem programat els motors en rotacions i quan el
robot es podia quedar encallat en segons.
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® Per algunes missions hem de desmuntar una part
del robot.

* Tenim una peca al darrere que ens permet sortir
rectes.
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